Modut lokalizacyjny GPS/GPRS

ML-231

*  Specjalizowany modut do lokalizacji
i monitoringu pojazdow

* Integralny, 50 kanafowy, odbiornik GPS
najwyzszej czutosci (-162 dBm) z technologia
SuperSense®

* Integralny, czterozakresowy, modem GSM

e Wejscia i wyjscia binarne

e Efektywny pomiar paliwa

* |dentyfikacja kierowcy

* Pojemny rejestrator danych 30k rekordow

e Dwa porty szeregowe (w tym jeden RS485%)

e Akcelerometr 3-0siowy

e Wyjscie i wejscie audio*

*opcja

Moduf lokalizacyjny ML-231 jest specjalizowanym
modutem telemetrycznym przeznaczonym do monito-
ringu stanu i potozenia pojazdow.

Konstrukcja modutu bazuje na najnowszych technolo-
giach GPS/GSM zapewniajac precyzje lokalizacji oraz
niezawodno$¢ dziatania w roznorodnych warunkach
propagacji GSM.

Modut wykonany jest zgodnie z wymaganiami konstrukcii
motoryzacyjnych.

Zasohy
e 5wejS¢ binamych, w tym:
- dedykowane wejScie detekcji wigczenia zaptonu
- dedykowane wejScie detekcji uaktywnienia alarmu
- 2 wejScia binarne ogoinego przeznaczenia
(z funkcjg zliczania/skalowania)
-1 wejScie binarne czute na mase
e 2wyjScia binarne
e 2analogowe wejscia napigciowe
- pomiar czestotliwosci
- pomiar warto$ci $redniej
- detekcja szczytowa
- pomiar roznicowy
- pomiar napigcia z progami alarmowymi
- efektywny pomiar poziomu paliwa
e Wejscie zasilania gtdwnego z monitoringiem poziomu
napiecia
e WejScie zasilania pomocniczego z monitoringiem
poziomu napiecia
e 2 wejScia i-Wire (Dallas iButton) do identyfikacji kierowcy
i pomiaru temperatury
e Wyjscie i wejScie audio (do potgczenia z gtosnikiem
i mikrofonem)*

Funkcjonalnosé

e Cykliczne okreslanie potozenia na podstawie sygnatu
odbieranego z systemu GPS

e Monitorowanie stanu wejs¢ binarnych i analogowych

*  Kontrola poziomu i gwattownych ubytkow paliwa

Kontrola predkosci/zatrzymania/przekroczenia
Filtracja sygnatu na wejSciach binarnych w celu
eliminacji zaktocen

Funkcja wspotbieznego lub rewersyjnego zliczania
impulsow na wejsciach WE3 i WE4 umozliwiajaca L ()
podigczenie przeptywomierza

Sterowanie wyjsciami binarnymi zgodnie ze zdalnymi
i wewnetrznymi poleceniami

Detekcja braku sygnatu GPS

Raportowanie zgodnie ze skonfigurowanymi kryteriami
odlegtoSci, czasu oraz zmiany kierunku jazdy w funkcji ZAI
wigczenia/wytaczenia zaptonu

Transmitowanie informacji w wyniku wyzwolenia

predefiniowanego zdarzenia

Rejestrowanie informacji w przypadku braku tacznosci

5p1/2p0

GSM

Tryby transmisji

- GPRS — transmisja pakietowa “'“ospcja
- SMS

- e-mail

Konfigurowalne wykorzystanie transmisji w sieci wiasnej

i W roamingu

Dynamiczne tworzenie wiadomos$ci SMS pozwalajace
na wysytanie aktualnych warto$ci pomiaréw

Limity transmisji wiadomos$ci SMS

Konfiguracja lokalna lub zdalna przez GPRS
Konfigurowalne bezpieczenstwo dostepu — lista
autoryzowanych numeréw IP i telefondw
Monitorowanie poziomu napigcia gtownego

i pomocniczego

Diagnostyczne diody LED

Roztaczalne gniazdo potaczeniowe i gniazda antenowe
Dedykowane gniazdo do lokalnego potgczenia

z komputerem w celu konfiguracji parametrow

i weryfikacji poprawno$ci instalacji

Akcelerometr 3-osiowy (pomiar przyspieszen)

- detekcja ruchu

- detekcja zderzenia (z pamigcig 60s*)

* opcja



Dane Techniczne

Ogdlne
Wymiary (dt. x szer. x wys.) 112 x65x 23,5 mm
Waga 110¢g
Sposob mocowania rzep, opaska
Temperatura pracy -20do +55°C
Klasa ochrony P40
Modem GSM/GPRS
Typ modemu LEON G100
oSM Czterozakresowy
(850/900/1800/1900)
Klasa GPRS 10
Antena 50 Q ztacze SMA
Odbiornik GPS
Typ odbiornika ublox NEO-6
ll0$¢ kanatow 50
Antena aktywna 3 V ztacze MCX
Zasilanie
Napigcie state (DC) 9-30V
Prad wejsciowy (mA) Max ldle Power Save
(dla 13,8V DC) 200 35 <10
Prad wejsciowy (mA) Max ldle Power Save
(dla 27 v DC) 100 20 <10
Wejscia WE1 — WES
Zakres napigcia wej$ciowego 0-30VDC
Rezystancja wejsciowa 22 kQ)
Wejsciowe napigcie ON (1) >7V
Wejsciowe napiecie OFF (0) <25V
Zakres czestotliwosci pracy w trybie licznikowym (WE3, WE4) 50 Hz
Minimalna dtugo$¢ impulsu “1” 20 ms
Wyjscie WY1, WY2
Zalecany $redni prad dla pojedynczego wyjscia 250 mA
Spadek napiecia dla 250 mA 03V
Prad w stanie wytgczonym 20 LA

Zastosowanie

Immobilizer, tryb parking,
sygnalizacja LED/BUZZER,
inne

Wejscie 1-Wire 1, 2

Standard Dallas I-Button
. Autoryzacja kierowcy

Zastosowanie Pomiar temperatury

Wejscia analogowe

Zakres pomiarowy 0-10V~

Rezystancja wejsciowa 200 kQ

Przetwornik A/D 12 bits

*z mozliwoscig zwigkszenia zakresu

Porty szeregowe

Standard RS-TTL (3 V)

Opcja RS-485
) zewngtrzne moduty rozszerzen

Zastosowanie (CAN, RFID)

Oprogramowanie konfiguracyjne

Pogam  Edys  Widok Tenamige Konfiguator Pomoc
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_ | Drzewo | Lista | Znajdi | Uubione | Urzadzenie. Parametr Wartodé
S0 Nowy projekt B bateke ML231) Nazwa modulu
bateke (ML231) Ogéine Ty modulu ML231
1l mondeo (ULZ31) s Nomersery modul 2101100001
1a oz Gsworns viater iz
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Wersja pliku korfiguracyinego 050C
Identyfikator korfiguraci 0003
Dsta ot ks 2120125 134351
Ostan odezanyczosuzaceena 2120125 1353145
barteke o 231-011-040-001 106197104 T4

Rysunki i wymiary (wszystkie wymiary w milimetrach)
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Podtaczenia
(+) Wejécie 1 (Zapton) Wejscie 3 (+)
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Zasilanie pomocnicze d ‘C mmm  RS232(Rx) «
(-) Wyjécie 1 (max 300mA) 4 / \ 1-Wire 2 (Rx)
Wejscie AN1 Wejscie 5 (-)
(+) Wejscie 2 (Alarm) l \ Wejscie 4 (+)

Dodatkowe informacje:

in‘entia

INVENTIA Sp. z 0.0.
ul. Poleczki 23, 02-822 Warszawa
tel.: +48 22 545-32-00, 545-32-01
fax: +48 22 643-14-21
inventia@inventia.pl, www.inventia.pl
info@telemetria.pl, www.telemetria.pl

UNIA DLA PRZEDSIEBIORCZY CH

INVENTIA stosuje certyfikowany System Zarzadzania Jako$cig 1SO 9001:2015.
Projekt jest wspotfinansowany przez Unie Europejska
ze $rodkow Europejskiego Funduszu Rozwoju Regionalnego.
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